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Inventia se referd la constructie, In particular la poduri telescopice mobile, si poate fi utilizatd la instalarea
constructiei de pod peste un obstacol.

Este cunoscut un complex de poduri mecanizat, care consta din constructii de poduri detasabile, masina de asamblat
poduri pentru asamblarea si montarea peste un obstacol a constructiei de pod si transportator pentru transportarea
elementelor constructiei de pod. Magina de asamblat poduri este dotatd cu 0 macara oscilanta (cu brat mobil in plan
vertical). Constructia de pod include 0 grinda portantd de montare sectionatd si O suprastructurd sectionatd, care
poate fi asamblati din blocuri de pod, ce constau din doud sectiuni de ecartament [1].

Complexul este destinat asamblarii si montarii peste un obstacol a trecerilor din poduri cu lungimea de 41 m
capabile sd asigure trecerea tehnicii grele, de exemplu, a tancurilor. Ca urmare, complexul si constructia de pod
necesitd o mare cantitate de materiale si de energie.

Problema pe care o rezolva prezenta inventie consta in crearea unui pod telescopic mobil simplu in ceea ce priveste
constructia, montarea si exploatarea pentru a asigura posibilitatea organizarii sau restabilirii rapide a legaturii pentru
pietoni si/sau pentru transportul de mic tonaj peste obstacole inguste.

Problema se solutioneaza prin aceea ca podul telescopic mobil contine un sasiu mobil, pe care este instalata o
platforma, pe marginile céreia transversal podului in proces de instalare sunt instalati stilpi verticali; o macara
oscilanta, amplasata pe platforma; doua grinzi paralele telescopice portante, fixate articulat de marginea platformei,
capetele sectiunilor terminale ale cdrora sunt unite cu o grinda transversald, pe care, sub sectiunile terminale, sunt
instalate suporturi telescopice hidraulice. Pe grinzi este fixata o podina, care cu ajutorul unor cilindri hidraulici de
executie este unitd cu stalpii. Pe platforma este amplasat un complet de placi in benzi in forma de U, distanta
interioara dintre politele carora corespunde distantei dintre marginile exterioare ale sectiunilor grinzilor.

Avantajele inventiei constau in urmatoarele. Executarea grinzilor portante telescopice da posibilitate de a efectua
prelungirea acestora cu 0 marime ce corespunde latimii obstacolului care urmeaza a fi acoperit. Unirea prin
articulatie a grinzilor cu platforma si unirea podinii lor cu stalpii da posibilitate de a micsora gabaritele de transport
ale podului mobil. Prezenta macaralei oscilante da posibilitate de a efectua montarea pe sectiuni a grinzilor portante
amplasate pe platforma placilor in benzi, forma si gabaritele carora exclud deplasarile laterale ale acestora fatd de
grinzi, ceea ce mareste siguranta podului construit. Unirea capetelor sectiunilor terminale ale grinzilor cu grinda
transversald mareste rigiditatea si stabilitatea tridimensionald a constructiei transversale a podului. Prezenta
suporturilor hidraulice telescopice sub capetele sectiunilor terminale ale grinzilor da posibilitate de adaptare la
relieful localitdtii si de instalare a podului de trecere fara inclinare transversald, ceea ce sporeste calitatea si siguranta
trecerii in ansamblu.

Astfel, solutia constructiva a podului mobil propusa da posibilitate de a rezolva problema in cauza.

Urmeaza un exemplu de executare concreta a inventiei, care 1n niciun mod nu reduce aria drepturilor, reflectatd in
revendicirile inventiei. In calitate de obstacol a fost ales un rau. Sasiul mobil este executat remorcabil, suspendat,
autopropulsat, etc.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1-3, care reprezinta:

- fig. 1, vederea de sus (planul) a podului prelungit;

- fig. 2, vederea dintr-o parte (vederea A din Fig. 1) a podului in proces de montare (a trecerii in constructie);

- fig. 3, sectiunea placilor in benzi in forma de U.

Podul telescopic mobil contine un sasiu mobil 1, pe care este instalata o platforma 2, pe marginile careia transversal
podului in proces de instalare sunt instalati stalpi verticali 3. Pe platforma este amplasatd 0 macara oscilanta 4, care
poate avea brat telescopic si/sau se poate deplasa pe platforma, iar in exemplul concret de realizare a inventiei
prezentat ea este instalata pe unul dintre stalpii verticali 3. De marginea platformei 2 sunt fixate articulat doua grinzi
5 paralele telescopice portante, capetele sectiunilor 6 terminale ale carora sunt unite cu o grinda transversala 7, pe
care, sub sectiunile 6 terminale, sunt instalate suporturi 8 telescopice hidraulice. Pe grinzile 5 este fixata o podina 9,
care cu ajutorul unor cilindri 10 hidraulici de executie este unitd cu stlpii 3. Pe platforma 2 este amplasat un
complet de placi 11 in benzi in forma de U, distanta interioard dintre politele carora corespunde distantei dintre
marginile exterioare ale sectiunilor grinzilor 5. Pentru asigurarea planitatii in directie longitudinald a placilor 11
instalate pe sectiunile prelungite ale ambelor grinzi 5 pot fi puse piese de legitura in forma de U, executate de
inaltime diferita, sau grinzile de suport 12 pentru placile 11 ale fiecérei sectiuni se pot executa de diferite inaltimi (in
figuri nu este indicat). Placile 11 contin elemente de constructie cunoscute pentru unirea lor una cu cealalta gi/sau
intarirea de sectiunile grinzilor 5, care nu constituie obiectul inventiei. Este evident cd pentru asigurarea lucrului
mecanismelor de executie ale podului mobil este nevoie de echipament suplimentar, cu care acesta este inzestrat.
Dar acestea sunt oricare solutii tehnice cunoscute si aplicabile, care nu constituie obiectul inventiei.

Podul telescopic mobil se utilizeaza in modul urmaétor.

El se aduce la locul trecerii alese. Totodata, in pozitie de transportare grinzile 5 sunt in stare stransa si cu ajutorul
cilindrilor 10 hidraulici de executie sunt ridicate in pozitie verticald. Podul mobil telescopic se instaleazi pe o parte
a sectorului de trecere ales. In functie de relieful partii opuse a trecerii, care urmeaza a fi instalatd cu ajutorul
cilindrilor 10, se efectuecaza coborirea grinzilor 5 sub un unghi anumit. Se efectueazid prelungirea sectiunilor 6
grinzilor 5 de lungimea necesard si cu ajutorul suporturilor 8 telescopice hidraulice se efectueazd rezemarea
sectiunilor 6 terminale ale grinzilor 5. Pentru evitarea inclinarii transversale a trecerii, care se afla in constructie, in
functie de relief se regleaza marimea prelungirii fiecarui suport 8. Pe sasiul mobil 1 sau platforma 2 cu suportul 13,
precum si pe grinda transversald 7, care uneste capetele sectiunilor 6 terminale, se instaleaza lespezi-scari de intrare-
iesire 14, care 1n afara de functiile lor mai au rol de contragreutate in timpul montarii constructiei de pod.
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Astfel, prin prezenta inventie este rezolvatd problema pusa de creare a unui pod telescopic mobil peste obstacole
inguste simplu in ceea ce priveste constructia, montarea si exploatarea.



